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REDUCCION DE GAUSSY SISTEMASLINEALES

1.- Decidir s la siguiente matriz esta en forma escalonada. En caso negativo, obtener su forma

escalonada REF.
® 7 3 -3 5 30
©o01 40 01
A:go 00 3 1 107
¢l 00 0 4 -2+
€0 00 1 0 25
2.- Reducir las siguientes matrices a su forma escalonada reducida RREF
éaé 00 0 4 -26
7 3-35 3. A 111 -1 -1g
¢V T 2 9 ® 1 36
a)A:go 01 4 0 0:;bppB=¢c0 4 2 0 -7+ 0o C:go 5 4;;
00 3 1 10= €00 2 15 e
%000 1 0 2
0 06
20 9 a0 25
® 1 30 ¢c0O 1 -1+ ¢ -
d D= =, e) E= - ) F=¢0 0 0O+
§1 2 64 €0 1 07 .
T %0 1 0
20 3 174
3.- Encontrar una forma REF de cada una de las siguientes matrices y determinar su rango:
A 0 -1 2 -1
ada -1 20 o x
a A= =; bB=¢0 1 1 -1 0=+
go 1 44 -
% 0 0 1 0y
& 1 2 39

4.- En € cdculo de la forma REF de una matriz (A%b) un alumno obtiene 80 2 -2 2=
0 0 0 4y

& -28 29

mientras que su compafiero ha obtenido gO -11 -1 %para la misma matriz.

0 0 0 -14y

a) Explicaqué hasucedido. ¢Alguno de los dos se ha podido confundir?
b) Resolver los dos sistemas lineales a que dan lugar.
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® -2 4 o 380
81 1 1 g
5- Sean A= 5 N ~yB=(A|r). Sepide:

éz 1 43 ébg
a) ¢Dependedea odeb € rango de B?. Cdcular este rango.
b) ¢Paraqué vaores de a, b es compatible d sistema A: X =r ? En estos casos, deescribir en

forma paramétrica todas las soluciones.

6.- Resolver d siguiente sistemay comprobar luego la solucion:
el 2 0 - 11(139(10 & 110
¢ Y ¢
o 2 6 -6 2 —(;X2 (; 18 =
0 2 -4 -475x"~

€22 -7 -85x5 §7Q,

7.- Resolver @ siguiente sistema mediante reduccién a forma escalonada de la matriz ampliada,
marcando las variables libres y los pivotes.

2%, + 2%, - X3 tX;=2

- X - X 2% - 3X, +X=-1
X+ X, = 2% - Xg=-2
X+ X, +X;=3

el 0 1¢mo alo

8.- ¢Paraqué vaores dek tiene solucion € sistema g 0 1 k —(;y—: g- 17
&2k 2k 2k gkzm &k

¢Para cudles tiene solucion Unica? ¢Para cudes no tiene solucion?

En aguellos casos que tenga solucion, calcular ésta.

& - X3 +2X59

- X, t +
9-SeaT :R°® ® R* definidapor T()‘():g " % 7 sepide

g - Xs
a) ¢PorquéesT aplicacion lined?
b) Encontrar lamatriz asociadaa T en labase candnicay calcular su rango.
c) ¢Es posible encontrar dos vectores Xt 'y deR°® demodo que T(X) =T(y) ?

a8 5 3 -20 6e34()

90 1 4 0-= B ¢
¢ - ¢ 2
10- S A= yb= r&olverlossgwmt%sstemaslmeal%
0 0 1 - 2; 07
00 1y é 15
a) A:X=Db; by A:Ay=Y; c) Abz=-2z+2b
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